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CSB50-PS セレクションガイド

▲

F-4

コンベア
クリップトップチェーン
コンベア ヘッド駆動 2列

● クリップトップチェーンを使用した２列の小型コンベアです。
● チェーン搬送面が樹脂のため、ワークに傷をつけません。
● チェーン本体部には金属チェーンを使用しているため、プラチェーンに比べて
 許容張力が高くなっています。
● パレットおよび幅の広い物品の搬送に最適です。

表が表す値はワークをアキュムレートしない場合の総搬送能力値です。
ワークをアキュムレートする場合は、表の1/2程度以下でお考えください。
また、スピードコントロールモータをご検討される場合は、最大速度で
設計してください。

この表は、チェーン間ピッチ300mmでの値です。
表中の本体質量は、各スプロケット間長さにおける最大値を表示しております。

スプロケット間長さ (mm)
(kg)

■本体質量

300～1000

13.3

1001～2000

18.4

2001～3000

25.7

■ギアヘッド減速比と搬送速度 モータ・ギアヘッド⇒ F-129

チェーンについて⇒ F-127

型式基準

特長

仕様

スプロケット間長さ（mm）
300～3000

機　種

CSB50-PS 2000100
ギアヘッド
減速比 モータ

電圧

1
2
3

単相100V
単相200V
三相200V

モータ
仕様

無記号
SC

インダクションモータ
ユニットタイプスピードコントロールモータ

モータ出力
40W

60 40W N 1 SC
チェーン間ピッチ（mm）

80～300

減速比
50Hz
60Hz

180
0.024
0.029

150
0.029
0.034

120
0.036
0.043

100
0.043
0.052

90
0.048
0.057

75
0.057
0.069

60
0.072
0.086

50
0.086
0.103

36
0.120
0.144

30
0.144
0.172

25
0.172
0.207

18
0.239
0.287

15
0.287
（0.344）

12.5
（0.344）
（0.413）

搬送速度
(m/sec)

表中の搬送速度は、モータを同期速度として計算した値を表示しています。 
一般に搬送速度は負荷の大きさに応じて表示値の2～15％減で設計してください。 
スピードコントロールモータをご検討される場合は最大速度で選定してください。 

■チェーン仕様　

チェーン本体

クリップトップ

ピッチ

リンク内幅

ローラ径

材質

幅

厚さ

許容チェーン速度

使用温度範囲

9.525mm

5.72m

6.35mm

ポリアセタール樹脂（白）

17.3mm

13mm

0.5m/sec以下

-10℃～70℃
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40W

■搬送能力

モータ
取付方向

N
R
外形寸法図の方向
外形寸法図に対して勝手違い

取付金具ガイド 専用ナット

オプション⇒ F-106

※三相200VのSC仕様はインバータにて制御します。

外形寸法図
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プーリ固定用M8ナット

ベルトテンション用M5ボルト

L=2001以上ではこの位置にもジョイントを取付けます

P.C.D.54.85

インダクションモータ 147（減速比1/12.5～1/18）
（3-SC） 165（減速比1/25～1/180）
スピードコントロールモータ 157（減速比1/12.5～1/18）
 175（減速比1/25～1/180）

搬送方向

専用ナット溝
（OPS1-□）

(21)

コンデンサ（注2）

（注1）チェーンの組替により逆方向への搬送も可能です。
ただし、こまめなテンション調整が必要です。

（注2）コンデンサは単相100Vと単相200Vのインダクションモータ
仕様以外には付属しません。

（注1）

F-61

(F-061-070)_NKE_搬送機器総合カタログ.indd   61 2020/08/17   16:00



平
ベ
ル
ト

特
殊
ベ
ル
ト

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

プ
ラ
チ
ェ
ー
ン
ロ
ー
ラ
チ
ェ
ー
ン
テ
ー
ブ
ル
ト
ッ
プ
チ
ェ
ー
ン

特
殊
コ
ン
ベ
ア
コ
ン
ベ
ア
オ
プ
シ
ョ
ン

資　

料

ス
ト
ッ
パ
ユ
ニ
ッ
ト

エ
ス
ケ
ー
プ
メ
ン
ト
ユ
ニ
ッ
ト

大
型
フ
レ
ッ
ク
ス
タ
ッ
ク

中
型
フ
レ
ッ
ク
ス
タ
ッ
ク

平
ベ
ル
ト

コ
ン
ベ
ア

エ
ス
ケ
ー
プ
メ
ン
ト
ユ
ニ
ッ
ト

フ
レ
ー
ム

段
積
み
・
段
ば
ら
し

CSB50-PS セレクションガイド

▲

F-4

コンベア
クリップトップチェーン
コンベア ヘッド駆動 2列

● クリップトップチェーンを使用した２列の小型コンベアです。
● チェーン搬送面が樹脂のため、ワークに傷をつけません。
● チェーン本体部には金属チェーンを使用しているため、プラチェーンに比べて
 許容張力が高くなっています。
● パレットおよび幅の広い物品の搬送に最適です。

表が表す値はワークをアキュムレートしない場合の総搬送能力値です。
ワークをアキュムレートする場合は、表の1/2程度以下でお考えください。
また、スピードコントロールモータをご検討される場合は、最大速度で
設計してください。

この表は、チェーン間ピッチ300mmでの値です。
表中の本体質量は、各スプロケット間長さにおける最大値を表示しております。

スプロケット間長さ (mm)
(kg)

■本体質量

300～1000

13.3

1001～2000

18.4

2001～3000

25.7

■ギアヘッド減速比と搬送速度 モータ・ギアヘッド⇒ F-129

チェーンについて⇒ F-127

型式基準

特長

仕様

スプロケット間長さ（mm）
300～3000

機　種

CSB50-PS 2000100
ギアヘッド
減速比 モータ

電圧

1
2
3

単相100V
単相200V
三相200V

モータ
仕様

無記号
SC

インダクションモータ
ユニットタイプスピードコントロールモータ

モータ出力
40W

60 40W N 1 SC
チェーン間ピッチ（mm）

80～300

減速比
50Hz
60Hz

180
0.024
0.029

150
0.029
0.034

120
0.036
0.043

100
0.043
0.052

90
0.048
0.057

75
0.057
0.069

60
0.072
0.086

50
0.086
0.103

36
0.120
0.144

30
0.144
0.172

25
0.172
0.207

18
0.239
0.287

15
0.287
（0.344）

12.5
（0.344）
（0.413）

搬送速度
(m/sec)

表中の搬送速度は、モータを同期速度として計算した値を表示しています。 
一般に搬送速度は負荷の大きさに応じて表示値の2～15％減で設計してください。 
スピードコントロールモータをご検討される場合は最大速度で選定してください。 

■チェーン仕様　

チェーン本体

クリップトップ

ピッチ

リンク内幅

ローラ径

材質

幅

厚さ

許容チェーン速度

使用温度範囲

9.525mm

5.72m

6.35mm

ポリアセタール樹脂（白）

17.3mm

13mm

0.5m/sec以下

-10℃～70℃
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搬送速度（m/sec）

40W

■搬送能力

モータ
取付方向

N
R
外形寸法図の方向
外形寸法図に対して勝手違い

取付金具ガイド 専用ナット

オプション⇒ F-106

※三相200VのSC仕様はインバータにて制御します。

外形寸法図
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プーリ固定用M8ナット

ベルトテンション用M5ボルト

L=2001以上ではこの位置にもジョイントを取付けます

P.C.D.54.85

インダクションモータ 147（減速比1/12.5～1/18）
（3-SC） 165（減速比1/25～1/180）
スピードコントロールモータ 157（減速比1/12.5～1/18）
 175（減速比1/25～1/180）

搬送方向

専用ナット溝
（OPS1-□）

(21)

コンデンサ（注2）

（注1）チェーンの組替により逆方向への搬送も可能です。
ただし、こまめなテンション調整が必要です。

（注2）コンデンサは単相100Vと単相200Vのインダクションモータ
仕様以外には付属しません。

（注1）
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